‘ Temel Kavramlar

Sistem, ortak bir amaci gercgeklestirmek veya basarmak
amaciyla bir araya getirilen, ortak oOzellikleri olan, birbiriyle
etkilesimli pargalarin butunune verilen isimdir.
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u : disaridan gelen, gézlemci tarafindan degistirilen isaret,
giris (Input)

: gbzlenen isaret, ¢ikis (Output)

: Olculebilen dis bozucu (Measured Disturbance)

: OlcUlemeyen dis bozucu (Unmeasured Disturbance)
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L Gunes enerjisi ile 1Isitma sistemi
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U : su pompasi akis hizi, giris
y Y : depo sicakhdi, cikis

—t W : giines radyasyonu

V :ruzgar, dis sicakhk degisimi




Kontrol ve Otomatik Kontrol

.

Kontrol, iIncelenen davraniglarin belirli istenen degerler
etrafinda tutulmasi veya istenen degisimleri gostermesi icin
yapilanlar, genel anlamda kontrol islemini tanimlarlar.

Kontrol Sistemi, bir niceligin veya nicelikler kumesinin onceden
belirlenmis olan kosullara uygunlugunu denetlemek ve
gerekiyorsa bu kosullara uygun hale gelmesini saglayan
bilesenler butunu olarak dusunulebilir.



Kontrol ve Otomatik Kontrol

.

Otomatik Kontrol, kontrol islemlerinin, kontrol edilmek istenen
olay etrafinda kurulmus bir karar mekanizmasi tarafindan,
dogrudan insan girisimi olmaksizin gercgeklestirilebilmesidir.
Kontrol igslemlerinin  belirlenmesi ve otomatik kontrol
mekanizmalarinin kurulmasi, oncelikle bu islemleri gerektiren
amaclarin  ve istenen davranislarin  kesin  bigimde
tanimlanmasini, buna bagli olarak ta, olaylarin olustugu ortamin,
olaylarin sebep-sonuc¢ iligkilerinin ve davranis oOzelliklerinin
Incelenmesini gerektirir.

Hiz kontrolii, basin¢ kontrolii, akis hizi kontrolii, seviye
kontrolii, nem kontrolii, yogunluk kontrolii, firin sicakliginin
kontrolu vb.



Acik Cevrim Kontrol

.

Sistemi kontrol eden duzenegin sistemin c¢ikisindan
etkilenmedigi, sadece verilen referans degerine (istenen deger)
gore denetim igleminin yapildigi sistemlerdir. Hassasiyet
gerektirmeyen sistemlerde kullanilan bir denetim sistemi
mekanizmasidir. Sisteme etkiyen bozucu faktorlerin algilanmasi
Insan faktoruyle olabilmektedir.

lEluzucular
Acik cevrim denetim, B

genellikle kumanda "M%, | Kantrol .| fontrol Ed”“'ﬁ:ﬂ@
edilen sistemin yapisinin cihazl Ghaz

ve sisteme etkiyen diger

girigslerin onceden ¢ok iyi tl'{umanda

bilindigi uygulamalarda :

kullanilr. Istenen

deder




Referans

Degeri Kontrol

Elemani

¥

Zamana gore islem yapan her
sistem, acik cevrimdir. Ornek olarak,
trafik sinyalizasyonu, merdiven
otomatigi, otomatik camasir
makineleridir
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Acik Cevrim Kontrol Ornegi




Acik Cevrim Kontrol Ornegi
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Acik Cevrim Kontrol Ornegi

Open-loop Drying System
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Acik Cevrim Kontrol Ornegi
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Kapali Cevrim Kontrol

Kapali cevrim denetim sisteminde cikis degiskeni, olgme elemani ile
olculur ve olcme buyuklugu girise geri beslendikten sonra referans bir
deger ile karsilastirilir. Karsilastirma sonucunda hata sinyali elde edilir,
hata sinyalinin yapisina ve denetlenen cikis degiskenine uygun bir
denetim sinyali uretilir. Kapali cevrim denetim sistemine “geri beslemeli
denetim sistemi” de denilebilir.

Geri beslemeli denetim
sisteminde uc islem
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Ornek:

Kapali Cevrim Kontrol

23°C’de oda sicakliginin sabit kalmasi icin... daima

ayar noktasi etrafinda, arti veya eksi kabul edilebilir sinirlar

icinde calisirlar. Ayar noktasi istedigimiz deger olan 23°C’dir.
Kontrol noktasi ise sahip oldugumuz degerdir. Her ikisi
arasindaki fark sapma degeridir.

25°C 1
24°C +

23°C-

22°C 4
21°C +
20°C 4

19°C +

ayar noktasi

kontrol noktasi
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Kapali Cevrim Kontrol

Oda sicakliginin

Karsilastirma Elemani Olgiilen
Degger
.| Kontrol Sistem J Olcme ||
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Olcllmesi, otomobillerde
motorun rdélantideki hizi
geri beslemeli sistemlere
birer érnek teskil eder.
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g, _Kapal Gevrim Kontrol Orneklers
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g, _Kapal Gevrim Kontrol Orneklers
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" Acik-Kapali Cevrim Kontrol Karsilastirma

Acik cevrimli sistem ile kapall ¢evrimli sistemi
birbirinden ayiran en énemli unsur geri besleme
etkisidir.

Kapall ¢cevrimli kontrol sisteminin bir avantaji, geri
besleme sistem cevabini, dis bozucular ve sistem
parametrelerindeki i¢ degisikliklere karsi duyarsiz
yapmasidir. Kapali ¢cevrimli kontrolle, verilen bir
sistemin hassas kontrolint, hassas olmayan ve
ucuz elemanlarla yapmak mumkun olurken, bu acik
cevrimle mumkun de@ildir.‘



" Acik-Kapali Cevrim Kontrol Karsilastirma

» Kararlilik agisindan karsilastirildiginda, acik ¢cevriml
Kontrol sisteminin kurulmasi kolaydir. %unku sistem
kararliligr énemli bir problem degildir. Diger taraftan
Kapall cevrimli kontrol sisteminde kararlilik dnemli bir
problemdir. Cunku, sabit yada degisen genlikli
osilasyonlar meydana gelebillir.

= Otomatik Kontrol Sistemlerinde kumanda, kontrol
cevrimi elemanlarinca, bu elemanlar Uzerinde
ayarlanabilen kontrol amac ve sistem cikislarindaki
degismelere gdre hesaplanir ve sisteme uygulanir.
Dolayisiyla Otomatik Kontrol sistemleri genelde Kapali
cevrimli Geri beslemeli Kontrol Sistemleridir.



" Acik-Kapali Cevrim Kontrol Karsilastirma

= Sistem elemanlarinin islevlerinin, bireysel qgiris ve cikislarinin ve
sistem elemanlar! arasindaki bilgi akisinin da gosterilmesi gerekir.
Sistem elemanlarinin etki ve sebep — sonuc¢ baglantilarina gére
siralanmalari, sistemin yapisinin incelenmesini saglar. Bu sekilde
elde edilen diyagrama sistemin fonksiyonel diyagrami denir.

= Fonksiyonel diyagramdaki elemanlarin fonksiyonlart matematik
operatdrlerle ifade edilip, sistemin incelenmesine matematik bir
temel olusturdugu zaman bu diyagrama sistemin blok diyagrami
denir.

Kontrol Sistemleri Hakkinda detayli bilgileri 4. yariyilda
KONTROL SISTEMLERI dersinde alacaksiniz.



